EQUIPEMENTS -ui:

ROBO-

Caractéristiques
Largeurs de coupe 1,30 et 1,60m
Capot avant hydraulique
Fléaux a herbe "Y" ou marteaux au choix
Poids 480 kg
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ROBO-

Caractéristiques
Capacité de coupe @160mm

Moteur puissant
Barre de débrayage de sécurité
Goulotte d'&jection réglable rotative
Large trémie facilitant le chargement
2 lames, 4 couteaux et 8 marteaux
Repliage pour le transport
Poids 400 kg
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ROBO-

Caractéristiques
Largeurs de coupe 1,60 et 1,90m
Capot avant hydraulique
Fléaux a herbe "Y" ou marteaux au choix
Poids 480 kg
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ROBO-

Caractéristiques
Force de traction de 5 tonnes

Longueur de cable
équivalentea90m
Diamétre du cable de 8 mm

Poids (avec support)
460 kg

=Ry 400 [T500 | Te00 |T8oo

ROBO-

Caractéristiques
Largeur de coupe 1,30m et 1,60m
Marteaux pour usage ultra-intensif

Rotor exclusif haute-performance
avec marteaux articulés sur 360°

Capot avant hydraulique

Barre poussoir
en acier renforcé
Capacité de
coupe 100mm
Téte flottante
Poids 380 kg
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ROBO-

Caractéristiques
Largeur de travail 1,10m

16 dents carbure haute-résistance
Rotor 400mm (dents incluses)

Rotor haute-performance

Téte oscillante

Capot de protection en acier renforcé
Jupe de protection

Poids 250 kg
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ROBO-

Caractéristiques

Largeur de coupe 1,30met 1,60 m
Dents fixes anti-usure au carbure
Capot avant hydraulique

Barre poussoir en acier renforcé
Capacité de coupe 10 cm

VVitesse du rotor 3000 tr/min
Flottaison et

inclinaison de
latéte +/- 14°

Poids 505 kg
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ROBO-

Caractéristiques

Largeur de coupe 1,7m

24 dents carbure haute-résistance
Téte réglable a double couteau
Moteur hydraulique 50cm?

Coupe en douceur

Patins renforcés

Poids 218 kg
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ROBO

Caractéristiques
Chaine dentée au carbure pour usage intensif
Creuse a 90 cm de profondeur
sur 10-20 cm de large
Support a pied réglable pour contréler
la profondeur
Garde-corps en
acier renforcé
Poids 260 kg
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ROBO-

Caractéristiques
Largeur de travail 1,30 m
Godet profondeur 83 cm
Bennage a 61 cm de hauteur
Angle de cavage 47°
300 kg maximum en charge
Contenance 0,15 m?

Poids 170 kg
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ROBO-

Caractéristiques
Largeur de travail 1,50 m
Brosse de diamétre 400 mm
Angle de travail réglable par hydraulique
Téte flottante inclinable a +/- 20°
Brosse trés résistante
Réglage de la hauteur par
roues jockey
Poids 150 kg
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ROBO-

Caractéristiques
Largeur de travail 1,45m
Largeur hors tout 1,60m
28 dents
Patins réglables
Profondeur de travail
maxi. 15 cm

Moteur 16,5kW
Poids 175 kg

T400 [T500 [ T600 | T8OO

ROBO

Caractéristiques
Largeur de travail 1,42 m

Puissant rotor de coupe pleine-largeur
de diameétre 400 mm

Déflecteur hydraulique 0-45° & _
Goulotte d'éjection R |
réglable +/- 100° Y
Protections anti-projections
Poids 280 kg
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ROBO-

Caractéristiques
Robustes lames acier, 80cm de long
Réblable
Capacité de levage 300 kg
Sans entretien
Facile a manipuler
Poids 80 kg
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ROBO-

Caractéristiques
Largeur de travail 1,70 m

Angle de travail réglable hydraulique
Hauteur de lame 350mm
Orientation de lame +/- 13°
Inclinaison réglable +/- 20°

Lame acier remplagable

Poids 170 kg

==y 400 1500 [ Te00 |T8oo

ROBO-

Caractéristiques
Diamétre de coupe 20 cm
Pression max (en bar) 180-300
Débit d'huile 30L/min
Porteurs 30L/min
Poids 160 kg
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